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MJW XVS400 Urzadzeniedo g
eometrii 3D automat (geometria)







Urzadzenie do geometrii MJW XVS400 to wyzszy model z gamy MJW z automatyczng regulacjg kamergor
a-dot (autotracking).



Opis

Urzadzenie do geometrii MJW XVS400 to wyzszy model z gamy MJW przeznaczony gtdwnie do pracy
z podnosnikiem nozycowym bgdz czterokolumnowym. Automatyczna regulacja kamer pozwala na prace
z podnosnikiem.

Technologia 3D gwarantuje szybki i doktadny pomiar geometrii pojazdu oraz oferuje szereg procedur
niedostepnych w urzadzeniach w technologii podczerwieni (CCD).

Baza danych AutoData

Zostata opracowana w oparciu 0 Eaze AutoDaty.

Schematy punktéw regulacyjnych

Baza danych zawiera schematy punktéw regulacyjnych utatwiajgc codzienng prace urzadzenia.

Automatyczna regulacja wysokosci kamer - autotracking

Kamery w trybie ciggtym $ledzg potozenie odblaskéw i w momencie zmiany wysokosci pojazdu
automatycznie podgzajg géra-dot.

Technologia 3D

Urzgdzenie wykorzystuje najnowszg technologie pomiaru geometrii - pomiar 3D. Dzieki niej pomiar
wykonywany jest o wiele szybciej niz w tradycyjnym urzadzeniu. Wygoda, szybkos$¢, powtarzalno$¢ pomiaréw
- to najwazniejsze zalety tej technologii.

Wysokiej rozdzielczosci kamery pozwalajg na ciggtg obserwacje utozenia kwadratow na odblaskach dzieki
temu wyniki sg doktadne i na biezgco odswiezane.

Pasywne odb laski

Brak urzadzen elektrycznych na kotach, brak kabli i sygnatu pomiedzy gtowicami a urzgdzeniem - specjalne
plastikowe kamery/odblaski. Pozwala to unikng¢ kosztownych kalibracji czy napraw w przypadku upadku
gtowic. Brak probleméw z tadowaniem baterii czy brakiem sygnatu jest waznym elementem wygody obstugi.

Protokoét stanu pojazdu
Pozwala na sporzadzenie raportu ze stanu pojazdu w momencie przyjecia go na warsztat. Raport pozwala na

sprawdzenie oraz spisanie stanu opon i ich zuzycia, stanu zawieszenia itp.

Regulacja przy uniesionym zawieszeniu

Program pozwala ,zamrozi¢” wyniki na czas podnoszenia i przy uniesionym pojezdzie wykona¢ standardowg
procedure regulacji. Procedura ta jest szczeg6lnie pomocna dla przypadkow gdzie regulacja wymaga
uniesienia pojazdu co normalnie powodowatoby zmiane wynikow.



Regulacja bez kota
Funkcja pozwala regulowac katy przy zdjetym kole. Utatwia to prace przy trudnodostepnych zawieszeniach.

Mozliwe jest to przy uzyciu specjalnych adapteréw (opcja).

Regulacja wézka/sanek

Specjalna procedura utatwiajgca regulacje, przesuwanie woézka pod silnikiem.

Regulacja zbieznosci przy skreconych kotach

Utatwia regulacje zbieznosci przy autach, ktére posiadajg drazek regulacyjny w gérnej czesci zawieszenia.

Uchwyty do két 4-punktowe 10”-24"

Wygodne w obstudze uchwyty o szerokim zakresie chwytania pozwalajg na wygodng i szybkg prace.
Umozliwiajg wykonanie kompensacji bicia kota poprzez przetoczenie pojazdu. Obracane koncéwki uchwytu
pomagaja dopasowac sie do rodzaju felgi.

Szybka i wydajna praca

Przetaczanie pojazdu odbywa sie na dtugosci mniejszej niz 20cm. W tym czasie urzgdzenie wykonuje
kompensacje bicia oraz szereg pomiarow tj. zbieznos¢, pochylenie kota, itp. Operacja ta oszczedza sporo
czasu oraz unikamy podnoszenia samochodu. Dystans przetaczania jest bardzo krotki co czyni prace bardziej
wygodng i oszczedza miejsce.

Wyposazenie standardowe:

e 4 odblaski (gtowice),

4 uchwyty do gtowic 10-24", 4-punktowe,
komputer PC,

klawiatura, mysz,

panoramiczny monitor LCD,

drukarka,

blokada kierownicy i hamulca,
obrotnice.



Dodatkowe informacje

Indeks

EAN

Dane techniczne

Gwarancja

MJWXVS400

5904012301634

System geometrii

Liczba kamer

Zakres zbieznosci

Zakres poch. kota

Zakres kata wyprz. sworznia
Zasilanie

Uchwyty gtowic

Wymiary (WxSxG)

Gwarancja: 12 miesiecy

3D

+20°

+10°

+20°

230V, 50Hz

10 - 24"

3046 x 2733 x 835





